Manual de instrucciones

WO0803H

Especificaciones: Equipo de radio y alimentacion:
Longitud: 650mm Emisora: 6 canales CCPM
Altura: 230mm Receptor: 6 canales
Diametro pala principal: 700mm Giroscopio: giroscopio
Diametro pala de cola: 150mm Motor: motor "brushless" Outrunner:
Longitud rotor principal: 325mm 2830/KV3500-3800
Velocidad: 11T/13T Regulador velocidad: 30A
Del rotor principal: 150T Bateria Poly Li: 11.1V/15C/1600MAH
Del rotor de cola: 160T Servo: 9g x 4

Tasa de giro del pifion: 1:13, 6:4.24/1:11, 5:4.24 Peso: 700g
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Le felicitamos por haber elegido el helicoptero de radiocontrol WOLF 450. Le rogamos que lea atenta y completa-
mente y comprenda este manual antes de empezar a asemblar o hacer funcionar su modelo. Asegurese de conservar
este manual en un lugar seguro para futuras referencias, reparaciones o ajustes Este modelo de helicoptero Wolf 450
ha sido disefado, desarrollado y fabricado por DIKON utilizando las ultimas tecnologias CNC y materiales de alta
calidad.

A Messages de sécurité importants

Este modelo de helicoptero de radiocontrol no es un juguete. s1 no una maquina para el ocio completamente fun-
cional, concebida y fabricada con la ayuda de productos de alta tecnologia y disefio. Como todos los modelos de
radiocontrol, entrafia siempre un riesgo elevado de daiios a usted mismo y a otras personas durante el vuelo del
modelo. Tome nota de que usted va a operar un modelo de radiocontrol bajo su propia responsabilidad. DIKON no
acepta ninguna responsabilidad por los dafios ocasionados por la utilizacion de este modelo. Este helicoptero no es
apto para nifios menores de 14 afos, Recomendamos tambien a los pilotos inexpertos de recibir asistencia de un
piloto experiementado que les ayude si es posible a determinar el estado de navegabilidad del aparato. con los con-
troles y el primer vuelo.

ﬁ Seguridad en vuelo

Dado que los modelos de helicoptero tienen numerosas piezas mobiles v o
son capaces de volar a gran velocidad, la eleccion de la zona de vuelo de
seguridad es muy importante. El arca de vuelo que elija debe estar libre
de personas, amimales y obstaculos tales como lineas electricas de alta

Alerta tension y de arboles para no comprometer su segundad vy la de los

demas, | |
Los modelos de helicoptero contienen numerosos componentes elec- F i J’T-J
tricos muy sensibles que necesitan una conservacion en lugar seco N ¢ P
en todo momento para evitar que la humedad provoque dafios ;7 /;__, a4 ,
imprevisibles que causen perdida de control, convirtiendo el heli- g__/',//J\.’)
Alerta coptero en un peligro para personas o bienes. w}
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Antes de hacer volar su helicoptero \Wolf 450, verifique gue no hay
persanas a su alrededor que utilicen la misma frecuencia (si su
emisora es antigua y no es de 2.4 GHz) que pueda causar interferen-
cias y poner en peligro a las personas que se encuentren cerca.

Si Usted es un piloto sin experiencia, se aconseja pedir ayuda y orienta-
cion a un piloto experimentado antes del vuelo para verificar que el
aparato esta en condiciones de navegabilidad y para guiarle en los
primeros vuelos. Tambien se recomienda la practica con un simulador
antes de intentar hacer volar un modeio real.

Nunca intente tocar o coger un helicoptero cuando los rotores estan en
marcha o se encuentra en pleno vuelo.

Algunas partes de su WOLF 450 3D estan fabricadas en PVC o en poly-
etileno sensibles al calor. Asegurese siempre que su modelo se guarda en
un lugar lejano de fuentes de calor que puedan provocar distorsion en las
piezas. Nunca ponga en vuelo su helicoptero si hay evidentes signos de
deformaciones o fusiones. Remplace siempre las piezas deterioradas
antes del vuelo.

e Inspeccion antes del vuelo

Cerciorese de que es el unico piloto que usa la misma frecuencia antes
de encender la emisora (en el caso de gue se trate de una emisora
antigua) y de que el acalerador y regulador estan en posicion de vuelo y
que el modo de vuelo este en posicion de vuelo normal No seguir estas
indicaciones puede causar perdida de control, lo que puede provocar
posibles dafios al modelo.

Encienda la emisora siempre antes de encender o conectar la bateria de
su modelo. De no hacerlo, el modelo puede sufrir una mala inicializacion,
haciendo imprevisible la respuesta de los controles, lo que puede compor-
tar accidentes, poner en peligro o causar perjuicios y dafios a su modelo.

Cuando encienda la emisora y conecte la bateria, el helicoptero iniciara por
si solo la calibracion. Un dispositivo luminoso (por regla general de color
rojo) emitira intermitencias. Cuando el dispositivo muestre la luz fija y con-
stante, el modelo ya estara preparado para volar y usted podra operar con
el

Nunca mueva el helicoptero durante el proceso de calibrado.







;EA Ajustes e inspeccion antes del vuelo

A Nunca intente tocar o coger el aparato mientras esta en vuelo. «%/ )

Warning
Mo vuele en un entorno con presencia de personas. Si pierde el control o
@ del aparato, podria ponerias en peligro o causarles dafio. (g
e S
4
Warning B Cf

No haga volar su helicoptero bajo la lluvia, la niebla o en malas condiciones L
meteorologicas que puedan humedecerlo. Perder el mnodelo de vista o Sy g

sometero a un ambiente humedo, puede llevar a la perdida de control, Voo
o pudiendo ocasionar dafios o heridas a bienes o personas. s
arning 2

Las Baterias de Litio ( baterias Poly, Lipo o Li-polimero )

La utilizacion de baterias Li-po (Li-poly) con su WOLF 450 es la mejor eleccion para su modelo de helicoptera.
Este tipo de bateria permite mejorar su funcionamiento en vuelo y alarga el tiempor de autonomia. Son ademas
las mas adecuadas para el vuelo 3D acrobatico.

A Consejos de utilizacion de las baterias

. No desmonte y/o vuelva a montar la bateria sellada.

No provoques cortocircuitos a las baterias de Litio o a cualquier tipo de baterias.

No utilice o cargue la bateria Li-po en proximidad a una fuente de calor superior a 80°C {175°F)

No sumerja |a bateria Li-po o cualquier otra bateria en un liquido o permita que esta se moje.

No golpee, desgarre, agujeree, queme o dafie en ningun modo la bateria.

. No utilice 1a bateria lipo en caso de que presente dafios fisicos.(Abolladuras, cortes, dobleces, cables sueltos, etc)
. No invierta las conexiones o la carga de su bateria .

No cargue o descargue demasiado la bateria lipo.

. No utilice 1a bateria lipo con un cargador no indicado como compatible con baterias de este tipo.

10. No toque |a bateria si esta muestra fugas de liquido. Si el liquido toca inadvertidamente su piel o ropa, lavelas
inmediatarente con aqua y jabon.

11. No utilice la bateria lipo conectada a otro tipo de bateria (por ejemplo Ni-Cd, Ni-Mhd etc.)

12. No introduzca la bateria en un horno microondas o cualguier otro tipo de contenedor a presion .

13. Si encuentra una bateria lipo con fugas de contenido, que despide olor o se hincha durante su uso o su carga,
suspenda su uso o carga y depositela en los contenedores apropiados de su municipio.

14. Gurade la bateria en un lugar sequro, fuera del alcance de los nifios. Las baterias Lipo no son juguetes. Ninca
permita que un nifio toque, manipule o juegue con una bateria lipo.

15.Utilice siempre un cargador especifico para baterias lipo, preferentemente un cargador equilibrado para la carga
de packs de celulas multiples.

16. LSe recomienda la supervision de un adulto cuando un menor manipule una bateria lipo. Los adultos deben
instruir al menor sobre los procedimientos de utilizacion de las baterias Lipo.

17. No mueva la bateria mientras se esta cargando. Le rogamos que sea prudente cuando realice la carga de una
bateria de Li - polimeros.

18. No se guarde nunca una bateria en el bolsillo. Esto puede provocar que se rescalde o se humedezca, provocando
un mal funcionamiento que puede causar lesiones.

18. No guarde la bateria cerca o en contacto con otros objetos metalicos: podria provocar un cortocircuito.
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Carga de la Bateria

La carga de la bateria es una parte esencial de la preparacion para el vuelo. Se recomienda cargar la bateria Li-po al
maximo antes del primer vuelo con la ayuda de las lineas directrices descritas a continuacion:

1. Antes de nada conectar el cargador a la corriente. La luz espia verde intermitente indica que el cargador esta pre-
parado para recargar la bateria.

2. Con el cargador enchufado a la corriente, insertar la bateria: una luz intermitente roja indica que la bateria esta en
carga. La luz verde fija indica que la bateria ya esta cargada y lista para usarse.

3. El cargador puede ser conectado a la corriente o a una fuente de alimentacion de 12 voltios 1,5 Amp, como una
bateria de automovil.

imagenes de la carga de la bateria

Lista de piezas

El modelo WOLF RTF 450 3D W0803H comprende las siguientes piezas. Por favor, asegurese de que todas las
piezas estan incluidas en el kit. Si faltase alguna o una pieza estuviese rota, le rogamos se ponga en contacto
con el vendedor. )

oy i ]
SE- | 22 | =
WoT01H-PO2E \_ WOT01H-PO29 WOTOIH-POG2 | WOT01H-P034
Regulador de velocidad R i Bateria
Motor brushless brushless eceptor Giroscoplo
rf:f*“"’:*‘-::mq /lD?OIH-PDGI ‘ \\
: T N 3 '
WOT01H-PO32 " \__ WOTOIH-PO49 )
Cargadorr Seno Maletin de aluminio
/o - ™, -~ ~ s ~
- = =3
WOTO0IH-PO&T _ / ' WOTOIH-UDS0 ) ' WOTOIH-POSI \
Giroscopio Head-Lock Adaptador de calibre de tornillos |
{opcional) commutacion (opcional) {opcional) Transmisor 6CH CCPM TX

(el modelo puede variar)




emisora que ha recibido con su helicoptero.
punto de posicion final del pitch T

Modo 3D/ Modo Normal

Joystick izquierda

Ajuste trim canal 2

Ajuste trim canal 4

Socket de cristal

Normal

Baja potencia
Alerta

Control de las Conexiones

Diagrama del servo y de las conexiones del
giroscopio normal.

Ajuste de ganancia
{+ aumentar,- disminuir)

Conexion al servo

L\ de cola
Conexion al canal 4

Espia luminosa

GYRO

el modelo de emisora proporcionado puede variar. Haga siempre referencia al manual de su

Boton mado giroscopio (5 canales)
{Solo para el tipo head-lock)

Joystick derecha

Ajuste trim canal 3
Ajuste trim canal 1

Inversor de aleron

Inversor de elevacion

Inversor de aceleracion

Inversor timon de direccion

Interruptor inversor del servo.

Diagrama del servo e de las conexiones del
giroscopio head-lock.
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1THR
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5. Gyro Benaitivity
&.PIT

Conexion al servo
de cola
a ) i
| Ajuste de ganancia
{disminuye en sentido
antihorario )
Espia luminosa

» Conexion al canal 4
Conexion al
canal 5

GYRO Head-lock




Ultimos Ajustes antes del Vuelo

Vuelo Normal

{Acelerador a gran potencia)
7-10°

{Acelerador a media potencia) ~ ----- _ -
3-5°

{Acelerador a poca potencia)
0-(-3%

(Acelerador a gran potencia)
+7 - +10°

(Acelerador a poca potencia) [ omm=™ __,.---"
") oo

A Atencion al cambio de modo de vuelo

El Wolf 450 es un aparato disefiado para el vuelo acrobatico y es capaz de realizar magnificas y espec-
taculares maniobras acrobaticas (30) como el vuelo invertido y looping. Para poder realizar estas manio-
bras, la emisora del Wolf 450 cuenta con un modo de vuelo 3D y un modo de vuelo normal. Si la emisora
esta en vuelo 3D, intensificara al maximo la potencia del aparato, incluso si el acelerador esta en posicion
de apagado off. Por favor, preste especial atencion al procedimiento que sigue para realizar el cambio
entre ambos modos de vuelo. La no comprension de estas reglas puede traducirse en accidentes person-
ales o dafios en su modelo.

1. En el momento del cambio del interruptor 3D/modo normal a partir desde la posicion normal a ralenti 1 o
modo 3D, el acelerador debe estar en una posicion minima del 50% y maxima del 70% con el objeto de
evitar dafios en el aparato o en sus componentes.

2. En el momento del cambio del interruptor 3D/modo normal desde el modo 3D al modo normal el acel-
erador debe estar fijado al 50% o menos.

Uso del Pitch

1. El pitch del helicoptero Wolf 450 tiene un recorrido total . EI boton HOV/PLT de la emisora puede ser
regulado de 6 a + 4 grados.

2. Demasiado pitchreduce la potencia y acorta |a vida de la bateria y del vuelo.

3. Es preferible utilizar menos pitch y aumentar la velocidad del rotor. Esto proporciona mayor estabili-
dad y mayor autonomia de vuslo.



A Atencion: Ajustar las palas del rotor es peligroso: por favor mantenga una cierta
distancia mientras realiza la operacion.

a N

Antes del vuelo, el equilibrio de las palas es muy importante. Atornille las palas juntas como en la ilustracion.
Apligue marcas de pintura o pegatinas de color difererente en los extremos superiores de las palas. Cuando
las palas estan en una linea horizontal exacta, las palas estan bien equilibradas. Si no es asi, necesita
ajustarlas.

Ajuste del Rotor Principal

Ajuste con mucho cuidado el interruptor del gas hasta una cierta posicion, sin hacer despegar el aparato, a traves del
lateral. ADVERTENCIA DE SEGURIDAD: esta es una operacion muy peligrosa pero absolutamente necesaria. Ase-
gurese de alejarse del aparato mientras las aspas giran.

1. Elija un lugar libre de obstrucciones y de personas, excepto si se trate de otro piloto experimentado que le este
ayudando. Encienda la emisora, despues encienda el helicoptero y ponga distancia entre usted y el aparato. Haga
avanzar el acelerador hasta que las palas del rotor principal comienzan a girar, pero no demasiado rapido para levantar
el modelo del suelo. Verifique la linea que dibujan las palas en el aire como en la figura anterior.

2. Si dibujan una linea recta, la posicion de las palas es correcta. Si no es asi, es decir, si es posible distinguir la marca
de color sobre el aspa superior o inferior, es necesario ajustar la pala.

3. El enlace pitch corto se utiliza para ajustar la inclinacion cuando la pala esta muy fuera de linea. El enlace pitch largo
sirve para el ajuste fino.






hacia arriba

hacia abajo

nariz a la izquierda

nariz a la derecha

nariz hacia abajo
y hacia delante

nairz hacia arriba
y hacia atras

giroala
izquierda

giroala
derecha




Mantenimiento Regular

Los helicopteros WOLF 450 -D de radiocontral son modelos de calidad, concebidos y construidos utlizando la
ultima tecnologia CNC y materiales de alta calidad. El piloto debe ser consciente del hecho que este modelo
necesita un mantenimiento que debe ser seguido con precision. Los cuidados y la atencion le proporcionaran
un helicoptero seguro, fiable y con un funcionamiento optimo. Antes de cada vuelo, es necesario ejecutar la
lista de operaciones que sigue:

Vison de Conjunto

Examine atentamente todas las piezas del modelo. Si encuentra que alguna pieza esta rota, doblada o deterio-
rada por el uso, sustituyala, reparela o adaptela antes de un vuelo. Utilice un destomillador para verificar que
todos los tornillos, tuercas y arandelas estan bien ajustados.

Control del rotor principal

1. Palas: verifigue que no haya vibraciones. Si percibe vibraciones, controle el ajuste de la pala principal y su
estado, despues verifigue el estado del los rodamientos, buscando signos de deterioro o de dafios. Verifique
despues el estado del eje del rotor principal, en busca de inclinaciones u otras anomalias. Remplace la pieza
dafiada si es necesario para un correcto funcionamiento.

2. Valvula de engrase del Rotor principal: la valvula perdera elasticidad con el tiempo. Remplacela en caso
necesario..

3. Rotor Principal : Los ajustes del pitch deben ser realizados durante un vuelo normal, para compensar el
deterioro normal incluso aunque se hayan realizado todos los ajustes pertinenentes antes del vuelo. Es nece-
saria una inspeccion ocular regular de los agarres de las palas. Remplace cualquier pieza deteriorada o rota.

Control del fuselaje

1. Rodamientos del eje:su remplazo es necesario cada 70/ 100 vuelos o cuando el deterioro es evidente. Se
remplazo se hace mas necesario si el modelo se utiliza para el vuelo 3D acrobatico o ha tenido algun accidente
de importancia.

2. Rodamiento unidireccional (one way bearing): Este rodamiento tiene un tiempeo de vida mas largo. No es
comun que sufra roturas. Retirelo y lubrifique la pieza cada 50 vuelos. Si el engranaje no esta firme (parece
suelto) remplacelo.

3. Correa de transmision: Wolf utiliza solo correas de alta calidad. Sin embargo, no es posible evitar que esta
pierda tension o se deteriore. Verifique Ia tension de la correa a intervalos regulares y remplacela si es necesa-
rio.

Vérificacion de la barra de control Ponga especial atencion durante un proceso de reasembiaje y de manten-
imiento a que las barras de control tengan un movimiento suave, sin estorbos y libre de excesos. No seguir
este advertencia puede traducirse en una falta de estabilidad y un control poco preciso . Los enlaces y las
barras sufren deterioro durante el vuelo normal, accidentes y con el uso normal, y tienden a aflojarse, por lo
que deben ser verificados regularmente y remplazados si es necesario.

Rotor de cola

1. Pifion de cola: verifigue los rodamientos del roter de cola y remplacelos cuando el deterioro por el uso sea
evidente y excesivo para evitar que se deformen. este deterioro es comun. Cette usure est normal. Para que
ejecuten un movimiento suave, no las bloquee, ya que eso causaria deformaciones en las piezas plasticas.

2. Control del timon de cola: mantenga toda la zona limpia y exenta de suciedad, briznas de hierba, etc. No
seguir esta advertencia puede llevar al blogueo y a la perdida de control de la cola del aparato.

4. Palas del rotor de cola: verificar despues de cada vuelo y reemplazar si estan dafiadas. Eso permite evitar
vibraciones en la cola que comportarian dafios a ofras piezas.

Importante: Los tornillos flojos pueden ocasionar accidente imprevisible. Asegurese de que
lodos los tornillos estan firmes y controlelos regularmente.
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WOT01H-POO WO701H-PDO2 WO701H-POO3 WO701H-PO WOT01H-PODE
Flybar Flybart seesaw holder Plastic rotor blade Main rotor blade set Washout base set
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WO701H=-POOS NOTO1H-POOT WO701H-FOOB WOBO2H-POOS WOBO2H-PO10
Main shaft Haorizontal shaft Canopy collar shaft Upper Frame Lower Frame
WOBO2H-POI11 WOT01H-PO12 WOTOTH-PO13 WOTO1H-FO14 WOTO1H-PO15
Motor Mount set (Gaar ael Ome way bearing Ome way main Tail boom
inmer set bearing hold
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WOTOIH-PO16 WO701H-FO17 WOBO2H-FO18 Wo701H-FO18 WOT01H-PO20
Landing skid bushing Screwsa/nuts’ Aluminium bushing  Tail sustaining rod Tail shaft
washers
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EXLOKTIMM SXLLXSMM ANEXAMM IXEIMM AXTHIIMM
WOTOTH=-PO21 WOTO1H-PO22Z WOTOTH=-PO23 WOT01H=-PO24 WOTO1H=-PO2E
One-way bearing Bearing Bearing Bearing Bearing




I e
- et
e e e e == ez
Cnlnmlall
IXAXD SWM IAIX D MM
WO701H-PO28 WO701H-PO2Y Wo701H-PO2A WOT01H-PO28 WOTOIH-POIO
Bearing Bearing Brushless Motor Brushless Esc Metal Ball Box
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